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Systembetegnelse: 

RC 400 

 
Alternativ betegnelse  Hardware 
Scanreco fjernstyring. 
Danfoss/RC. 

 RCL 5100, standardkonfiguration. 
RC system, Scanreco. 
EJB 5080 (powerboks) med tilhørende ledninger. 

   
Funktion Features i kranprofil 

”remote control” 
”inverted valve sensing” 
I tilfælde af HDL via RC, “heavy duty lifting”. 

Parametre 

Fjernstyring uafhængigt af RCL system. 
Dumpsignal fra RC overføres til ”DIG.IN 7” på RCL 
5100, som har direkte fat i dumpventilen (se diagram 
7020031).  

 

Ingen. 

 
Bemærkninger 
Se tilhørende diagram. 
OBS! Hvis kranen forsynes med HDL, vil dette køre via RC controleren (HDL 3). Det betyder, at fejlovervågningen 
på RCL’ens RED.OUT udgang skal sættes til ”off”. 
 
Bemærk, at ved montering af RC og EJB 5080 udskiftes den 3 ledede forsyningsledning til RCL 5100 (se 7020031) 
med en 10 ledet kabel som vist på diagrammet (7020012) 

 


